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1. Цели и задачи дисциплины

Цель дисциплины: Дать студентам представление о возможностях роботизации при
разработке транспортных средств специального назначения. Задачи дисциплины:
Изучение основ робототехники; изучение основ роботизации транспортных средств;
приобретение знаний и практического опыта при разработке и эксплуатации
транспортных средств специального назначения.

Краткое содержание дисциплины

Студенты должны изучить материалы по следующим разделам: Общая
робототехника. Сферы применения роботизированных наземных транспортно-
технологических комплексов, обоснование применения роботов и манипуляторов в
наземных транспортно-технологических комплексах. Структурная схема
роботизированных наземных транспортно-технологических комплексов. Основные
термины и определения автоматики и робототехники. Классификация
роботизированных наземных транспортно-технологических комплексов. Условные
обозначения роботизированных наземных транспортно-технологических
комплексов, компоновочные схемы. Кинематика роботизированных наземных
транспортно-технологических комплексов. Рабочие органы роботизированных
наземных транспортно-технологических комплексов. Приводы роботизированных
наземных транспортно-технологических комплексов. Пневматический привод.
Системы программного управления. Информационные системы. Основные термины
и определения автоматики. Робототехнические комплексы. Гибкие
автоматизированные производства. Манипуляторное оборудование для выполнения
грузоподъёмных и монтажных работ. Манипуляторное оборудование для
выполнения земляных работ. Сбалансированные манипуляторы. Транспортные
тележки.

2. Компетенции обучающегося, формируемые в результате освоения
дисциплины

Планируемые результаты освоения
ОП ВО (компетенции)

Планируемые результаты
обучения по дисциплине

УК-1 Способен осуществлять критический
анализ проблемных ситуаций на основе

системного подхода, вырабатывать стратегию
действий

Знает: компоновочные схемы, устройство и
принцип действия узлов, агрегатов и систем
роботизированных транспортных средств
специального назначения. специфику
конструкторско-технической документации для
производства новых или модернизируемых
образцов роботизированных транспортных
средств специального назначения.
Умеет: разрабатывать конструкторско-
техническую документацию для производства
новых или модернизируемых образцов
роботизированных транспортных средств
специального назначения.
Имеет практический опыт: расчёта узлов,
агрегатов и систем роботизированных
транспортных средств специального назначения.
использования компьютерных программам,



применяемых при разработке конструкторско-
технической документации для производства
новых или модернизируемых образцов
роботизированных транспортных средств
специального назначения.

ПК-4 Способен к профессиональной
деятельности при эксплуатации транспортных

средств специального назначения с
использованием передовых методов обеспечения
надежности и минимизации эксплуатационных

затрат

Знает: направления развития роботизированных
транспортных средств специального назначения.
основные положения по организации
эксплуатации роботизированных транспортных
средств специального назначения
Умеет: учитывать особенности эксплуатации
роботизированных транспортных средств
специального назначения, использовать
передовые методы обеспечения их надежности и
минимизации эксплуатационных затрат
Имеет практический опыт: учета особенностей
эксплуатации роботизированных транспортных
средств специального назначения, использования
передовых методов обеспечения их надежности
и минимизации эксплуатационных затрат

3. Место дисциплины в структуре ОП ВО

Перечень предшествующих дисциплин,
видов работ учебного плана

Перечень последующих дисциплин,
видов работ

Нет Не предусмотрены

Требования к «входным» знаниям, умениям, навыкам студента, необходимым
при освоении данной дисциплины и приобретенным в результате освоения
предшествующих дисциплин:

Нет

4. Объём и виды учебной работы

Общая трудоемкость дисциплины составляет 2 з.е., 72 ч., 36,25 ч. контактной
работы

Вид учебной работы
Всего
часов

Распределение по семестрам
в часах

Номер семестра

8

Общая трудоёмкость дисциплины 72 72

Аудиторные занятия: 32 32

Лекции (Л) 0 0

Практические занятия, семинары и (или) другие виды
аудиторных занятий (ПЗ)

32 32

Лабораторные работы (ЛР) 0 0

Самостоятельная работа (СРС) 35,75 35,75

Подготовка к зачёту 35,75 35.75

Консультации и промежуточная аттестация 4,25 4,25



Вид контроля (зачет, диф.зачет, экзамен) - зачет

5. Содержание дисциплины

№
раздела

Наименование разделов дисциплины

Объем аудиторных
занятий по видам в

часах

Всего Л ПЗ ЛР

1
Общая робототехника. Сферы применения роботизированных
наземных транспортно-технологических комплексов, обоснование
применения роботов и манипуляторов.

4 0 4 0

2
Структурная схема роботов. Основные термины и определения
автоматики и робототехники. Классификация роботов. Условные
обозначения роботов, компоновочные схемы.

4 0 4 0

3
Кинематика роботов. Рабочие органы роботов. Приводы роботов.
Пневматический привод.

4 0 4 0

4 Системы программного управления. Информационные системы. 4 0 4 0

5
Основные термины и определения автоматики. Робототехнические
комплексы. Гибкие автоматизированные производства.

4 0 4 0

6
Манипуляторное оборудование для выполнения грузоподъёмных и
монтажных работ.

4 0 4 0

7 Манипуляторное оборудование для выполнения земляных работ. 4 0 4 0

8 Сбалансированные манипуляторы. Транспортные тележки. 4 0 4 0

5.1. Лекции

Не предусмотрены

5.2. Практические занятия, семинары

№
занятия

№
раздела

Наименование или краткое содержание практического занятия, семинара
Кол-
во

часов

1,2 1
Общая робототехника. Сферы применения роботизированных наземных
транспортно-технологических комплексов, обоснование применения
роботов и манипуляторов.

4

3,4 2
Структурная схема роботов. Основные термины и определения автоматики и
робототехники. Классификация роботов. Условные обозначения роботов,
компоновочные схемы.

4

5,6 3
Кинематика роботов. Рабочие органы роботов. Приводы роботов.
Пневматический привод.

4

7,8 4 Системы программного управления. Информационные системы. 4

9,10 5
Основные термины и определения автоматики. Робототехнические
комплексы. Гибкие автоматизированные производства.

4

11,12 6
Манипуляторное оборудование для выполнения грузоподъёмных и
монтажных работ.

4

13,14 7 Манипуляторное оборудование для выполнения земляных работ. 4

15,16 8 Сбалансированные манипуляторы. Транспортные тележки. 4

5.3. Лабораторные работы

Не предусмотрены



5.4. Самостоятельная работа студента

Выполнение СРС

Подвид СРС
Список литературы (с указанием

разделов, глав, страниц) / ссылка на
ресурс

Семестр
Кол-
во

часов

Подготовка к зачёту

Печатная учебно-методическая
документация основная литература: [1],
дополнительная литература: [1],
методические указания для студентов по
освоению дисциплины: [1]

8 35,75

6. Фонд оценочных средств для проведения текущего контроля успеваемости,
промежуточной аттестации

Контроль качества освоения образовательной программы осуществляется в
соответствии с Положением о балльно-рейтинговой системе оценивания результатов
учебной деятельности обучающихся.

6.1. Контрольные мероприятия (КМ)

№
КМ

Се-
местр

Вид
контроля

Название
контрольного
мероприятия

Вес
Макс.
балл

Порядок начисления баллов

Учи-
тыва
-
ется
в ПА

1 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения

задания. Тема №
1.

1 8

Задание по теме № 1 выполняется на
занятиях. Задание содержит 8 вопросов.
За каждый правильный ответ начисляется
1 балл, неверный ответ – 0 баллов.

зачет

2 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения

задания. Тема №
2.

1 10

Задание по теме № 2 выполняется на
занятиях. Задание содержит 10 вопросов.
За каждый правильный ответ начисляется
1 балл, неверный ответ – 0 баллов.

зачет

3 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения

задания. Тема №
3.

1 8

Задание по теме № 3 выполняется на
занятиях. Задание содержит 8 вопросов.
За каждый правильный ответ начисляется
1 балл, неверный ответ – 0 баллов.

зачет

4 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения
контрольной

работы № 1. Тема
№ 3

1 6

Контрольная работа № 1 выполняется на
занятии. Оценивается качество
пояснительной записки, качество
выполненных расчетов, качество
оформления.
Качество пояснительной записки
(максимальный балл – 2):
- выбор данных соответствует заданию –
1 балл, ошибка в данных – 0 баллов;
- пояснительная записка включает
определения показателей, свойств,
характеристик объектов, математические
зависимости – 1 балл, отсутствие
информационных материалов – 0 баллов.
Расчеты выполнены верно – 1 балл,
ошибка в расчетах – 0 баллов.

зачет



Требования к оформлению рисунков, схем
и ссылок на них соблюдены (имеются
отклонения, но не более 20 %) – 1 балл,
не соблюдены (имеются отклонения более
20 %) – 0 баллов.
Требования (шрифт, межстрочный
интервал, библиографический список) к
оформлению пояснительной записки
соблюдены (имеются отклонения, но не
более 20 %) – 1 балл, не соблюдены
(имеются отклонения более 20 %) – 0
баллов.
За выполнение контрольной работы на
занятии начисляется 1 балл.

5 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения

задания. Тема №
4.

1 4

Задание по теме № 4 выполняется на
занятиях. Задание содержит 4 вопроса. За
каждый правильный ответ начисляется 1
балл, неверный ответ – 0 баллов.

зачет

6 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения

задания. Тема №
5.

1 6

Задание по теме № 5 выполняется на
занятиях. Задание содержит 6 вопросов.
За каждый правильный ответ начисляется
1 балл, неверный ответ – 0 баллов.

зачет

7 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения

задания. Тема №
6.

1 6

Задание по теме № 6 выполняется на
занятиях. Задание содержит 6 вопросов.
За каждый правильный ответ начисляется
1 балл, неверный ответ – 0 баллов.

зачет

8 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения

задания. Тема №
7.

1 6

Задание по теме № 7 выполняется на
занятиях. Задание содержит 6 вопросов.
За каждый правильный ответ начисляется
1 балл, неверный ответ – 0 баллов.

зачет

9 8
Текущий
контроль

Проверка
выполнения

задания. Тема №
8.

1 6

Задание по теме № 8 выполняется на
занятиях. Задание содержит 6 вопросов.
За каждый правильный ответ начисляется
1 балл, неверный ответ – 0 баллов.

зачет

10 8
Проме-
жуточная
аттестация

Сдача зачета - 6

На зачете проводится опрос студента в
устной форме по билетам. В билете – 2
вопроса, 1-й вопрос по темам №№ 1, 2, 3,
4; 2-й вопрос по темам №№ 5, 6, 7, 8.
Ответ на каждый из 2-х вопросов
максимально оценивается в 3 балла.
Ответ на вопрос:
- верный полный ответ – 3 балла,
- верный неполный ответ – 2 балла,
- ответ с небольшими неточностями – 1
балл,
- неверный ответ, отказ от ответа – 0 бал-
лов.

зачет

6.2. Процедура проведения, критерии оценивания

Вид
промежуточной
аттестации

Процедура проведения
Критерии
оценивания

зачет
Студент, набравший по итогам работы в семестре рейтинг не

менее 60 %, получает зачет автоматически. Рейтинг
В соответствии с
пп. 2.5, 2.6



выставляется на основании текущего контроля. Студент
вправе прийти на зачет для улучшения своего рейтинга и
получить оценку с учетом текущего рейтинга и баллов за

промежуточное испытание. На зачете студент должен ответить
на 2 вопроса билета.

Положения

6.3. Паспорт фонда оценочных средств

Компетенции Результаты обучения
№ КМ

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

УК-1

Знает: компоновочные схемы, устройство и принцип действия
узлов, агрегатов и систем роботизированных транспортных средств
специального назначения. специфику конструкторско-технической
документации для производства новых или модернизируемых
образцов роботизированных транспортных средств специального
назначения.

+++ ++ ++

УК-1
Умеет: разрабатывать конструкторско-техническую документацию
для производства новых или модернизируемых образцов
роботизированных транспортных средств специального назначения.

+++ ++ ++

УК-1

Имеет практический опыт: расчёта узлов, агрегатов и систем
роботизированных транспортных средств специального назначения.
использования компьютерных программам, применяемых при
разработке конструкторско-технической документации для
производства новых или модернизируемых образцов
роботизированных транспортных средств специального назначения.

+++ ++ ++

ПК-4

Знает: направления развития роботизированных транспортных
средств специального назначения. основные положения по
организации эксплуатации роботизированных транспортных
средств специального назначения

+ ++ + +

ПК-4

Умеет: учитывать особенности эксплуатации роботизированных
транспортных средств специального назначения, использовать
передовые методы обеспечения их надежности и минимизации
эксплуатационных затрат

+ ++ + +

ПК-4

Имеет практический опыт: учета особенностей эксплуатации
роботизированных транспортных средств специального назначения,
использования передовых методов обеспечения их надежности и
минимизации эксплуатационных затрат

+ ++ + +

Типовые контрольные задания по каждому мероприятию находятся в
приложениях.

7. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины

Печатная учебно-методическая документация
а) основная литература:

1. Козырев, Ю. Г. Промышленные роботы [Текст] справочник Ю. Г.
Козырев. - 2-е изд., перераб. и доп. - М.: Машиностроение, 1988. - 391 с. ил.

б) дополнительная литература:
1. Власов, С. Н. Транспортные и загрузочные устройства и

робототехника Учеб. для машиностроит. техникумов по специальности
"Монтаж и эксплуатация металлообраб. станков и автомат. линий". - М.:
Машиностроение, 1988. - 143 с. ил.



в) отечественные и зарубежные журналы по дисциплине, имеющиеся в библиотеке:
Не предусмотрены

г) методические указания для студентов по освоению дисциплины:
1. Разношинская, А. В. Теория автоматического управления Текст

учеб. пособие по специальности 190202 "Многоцелевые гусеничные и
колесные машины" и др. специальностям А. В. Разношинская; Юж.-Урал. гос.
ун-т, Каф. Колесные, гусеничные машины и автомобили; ЮУрГУ. - Челябинск:
Цицеро, 2013. - 75 с. ил. электрон. версия

из них: учебно-методическое обеспечение самостоятельной работы студента:
1. Разношинская, А. В. Теория автоматического управления Текст

учеб. пособие по специальности 190202 "Многоцелевые гусеничные и
колесные машины" и др. специальностям А. В. Разношинская; Юж.-Урал. гос.
ун-т, Каф. Колесные, гусеничные машины и автомобили; ЮУрГУ. - Челябинск:
Цицеро, 2013. - 75 с. ил. электрон. версия

Электронная учебно-методическая документация

№
Вид

литературы

Наименование
ресурса в

электронной
форме

Библиографическое описание

1
Основная
литература

Электронный
каталог
ЮУрГУ

Разношинская, А. В. Теория автоматического управления Текст учеб.
пособие по специальности 190202 "Многоцелевые гусеничные и
колесные машины" и др. специальностям А. В. Разношинская; Юж.-
Урал. гос. ун-т, Каф. Колесные, гусеничные машины и автомобили;
ЮУрГУ. - Челябинск: Цицеро, 2013. - 75 с. ил. электрон. версия
http://www.lib.susu.ac.ru/ftd?base=SUSU_METHOD&key=000503234

Перечень используемого программного обеспечения:

Нет

Перечень используемых профессиональных баз данных и информационных
справочных систем:

Нет

8. Материально-техническое обеспечение дисциплины

Вид занятий
№
ауд.

Основное оборудование, стенды, макеты, компьютерная техника,
предустановленное программное обеспечение, используемое для

различных видов занятий

Практические
занятия и семинары

207
(3г)

Компьютеры с предустановленным программным обеспечением


